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AZ ALAPOK

e Kezdjuk az elején, melyik a dron eleje és hatulja, mert nem mindig egyeértelmu.
Altalaban a kijelz6fények (LED) vagy a karok szinével, jeloléssel kulonboztetik
meg, melyik az eleje. A hatuljat mas szin( feny jelzi, illetve a téltocsatlakozo és
a BE/KI kapcsolo is altalaban itt talalhato.
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o Ketféle iranyitasu kivitel kaphato, Mode 1 (jobb gazkaros) és Mode 2 (bal
gazkaros).

e A jobb oldali botkormany mozgatja a quadcoptert elore, hatra, jobbra és balra.
Ezek az iranyok mindig a dron szemsz6geébdl vannak, nem szamit, melyik
iranyban repul vagy forog.

e A bal oldali botkormany vezeérli a rotorok sebessegét (fel / le), valamint a
forgast jobbra és balra.

e Mode 1 eseteben a két kar szerepe megfordul.

o Mindig korultekintden repuljon, ne legyen semmilyen objektum, akadaly a drén
kbzeleben, igy elkertlheti a baleseteket és a quadcopter sem seérdl.

o Altalaban tobb érzékenységi modja van a vezérlésnek, kezd§ és haladdé mod

KOz0tt, 25-50-75-100%. Ezek kdzti valtast a taviranyitd egyik gombjanak

penyomasaval vegezheti el. Az aktualis sebesség szintet a taviranyito

Kijelzojén lathatjuk, vagy csipogo hang kiseri (1,2 illetve 3 csippantas).




o A melléekelt haldzati toltbvel toltse fel a quadcopter akkumulatorat.

o USB t0ltok eseteben lehetoleg USB-s halozati adapterrdl téltse, ne a laptop

vagy asztali szamitogep USB csatlakozodjarol.

e Sose hagyja magara az akkumulatort téltées kdzben és ne hagyja tolton
tovabb, mint szukseges. Toltés kdzben minden litium-ion akkumulator

veszeélyes lehet,

ha nagyobb toltést kap, ezért tlizveszélyes.

e A tOltés befejezése utan a LED fény a tolton kialszik.

LITIUMOS AKKUMULATOROK TOLTESE, KEZELESE

A litiumionos akkumulatorok elonyei nehany szempont figyelembe vételével.

e Kkis tbmeg

e relative sok energiat kepesek szolgaltatni
e viszonylag hosszu az élettartamuk
e mar az els0 hasznalatkor leadjak maximalis teljesitménytket

A li-ion akkuk hatranyai, kényes pontjai:

e nem tdrik jol a tu
e nem tdrik jol a tu
e kényes a techno

lennének ellatva

meruléest

toltést sem

0gia, akar robbanhatnanak is az akkuk, ha nem
rengeteg biztonsagi rendszerrel.

A liion akkumulatorokat CSAK és kizardlag a sajat, litiumos akkuhoz
sz0I10 toltovel szabad tolteni. Akkor se hasznaljunk mas toltot, ha a
hasznalni kivant tolto latszolag alkalmas az akku toltésere, vagyis
megfelelo feszultseget és aramerodsseget ad le, vagy akar a
csatlakozoja is illeszkedik a litiumos aksihoz. Mivel rosszul tlrik a
tultdltest, ezert példaul a mas téltoknel alkalmazott “csepegteto
toltés” vegzetes karokat okozhat az akkumulatorban.



UZEMBE HELYEZES

e Kapcsolja be a quadcoptert egy lapos es vizszintes helyen (pl. a padlora).

e Kapcsolja be a taviranyitot (mindig gyoz6djon meg rdla, hogy a gazkar O
allasban van, azaz lefele all)

e Ha mind a dron, mind a taviranyitd be van kapcsolva, allitsa a gazkart felfele,
majd huzza vissza lefele. Egy-egy bip hangot fog hallani. Ha sikertlt az
dsszehangolas, mind a 4 led vilagitani fog. Ha tovabbra is csak villog,
probalja ujra.

e A kopter dsszehangolva és készen all a kbvetkez0 I1épésre, a motorok
bejaratasara.




MOTOROK
BEJARATASA

A kefés motorokkal szerelt kopterek (helikopter, multikopter) esetén sziikség
van egy kis bejaratasra, hogy a motorok élettartama hosszabb legyen.
Kialakitasuknak k6szdnhetoen mindenkeppen cserere fognak szorulni el6bb-
utobb, de ez az ido jelentOsen kitolhatd, ha az utmutatdt kdvetve tzemeljik be.

MindenekelOtt az akkumulator legyen teljesen feltdltve, ha ez kész, kapcsolja
be a taviranyitdt és a gepet az utmutato szerint.

Porgesse fel ovatosan a motort (motorokat) ugy, hogy azok a legalacsonyabb
fordulaton forogjanak. Ha nem p6rog mindegyik, akkor hasznaljuk a taviranyito
trimmer gombijait (Iasd: TRIMMELO GOMBOK HASZNALATA fejezet). A
fordulatszam a bejaratas alatt ugralhat, amig a szeénkefék be nem kopnak, ez
teljesen normalis. A bejaratas alatt ne hagyja magara a gépet!

Els6 alkalommal legfeljebb 2 percig hagyja pérogni a motorokat, ennél tovabb
semmikepp sem! Jaratas utan kapcsoljuk ki a gépet és varjunk legalabb 15-20
percet, mig le nem hilnek a motorok, majd ismeételjik meg tovabbi ket
alkalommal a bejaratast.

A bejaratas mint irtuk nagyon fontos Iépése a gepek hasznalatba vetelehez.
Ahhoz, hogy ez id6 alatt ne melegedjenek tul a motorok, hasznaljon szobai
ventilatort, vagy hivosebb, erés napfénytol es melegtol ovott helyen végezze el
a folyamatot.

A negyedik alkalommal 3-5 percig jarassuk a gépet, igy nagyjabol az
akkumulatorokat is lemeritettUk.

Ha elkészultunk, toltstk fel az akkumulatort, ez ido alatt a motorok is ujra le
tudnak hilni, és j0het a sz6rakozas!

ElsO repulésnél ajanlott, hogy tanuld moédban hasznalja a gepet, €s ne
porgesse maximumon a motorokat. Hagyjon mindig elég idot a motoroknak és
az akkumulatornak a lehdléshez.



REPULESI ALAPOK

e A jobb oldali botkormany mozgatja a quadcoptert elore, hatra, jobbra és
balra. Ezek az iranyok mindig a dron szemszogebol vannak, nem szamit,
melyik iranyban repul vagy forog.

e A bal oldali botkormany vezérli a rotorok sebesseget (fel / le), valamint a
forgast jobbra és balra.

e Amig tanulja az iranyitast, ne hasznalja a forgast, azaz mindig egy iranyba
nézzen a dron. Ha mar j6l megy, akkor kezdheti a forgast is, figyelembe
veve, hogy a bal/jobb irany mindig a quadcopter szemsz6gébol szamit.
Tehat ha szemben van nektink, akkor a bal a jobb, a jobb a bal.

e Ha a dronnal repil, mindig kdvesse tekintetevel, igy megtanulja melyik az
eleje és hatulja, valamint a balesetek is konnyebb elkertini.

e A gazkar nagyon érzekeny, ezert mindig finoman kezelje, amig az iranyitast
gyakorolja. Ha elveszti az iranyitast, mindig az elso az legyen, hogy a
gazkart teljesen lefele hlzza, igy leall a motor. Normalis kdrilmeények k6zott
jobb, ha hagyjuk leesni, mint hogy a quadcopter elreplljon és balesetet
okozzon!

Megnyomva headless mod es
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Headless mod
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Egygombos visszatéres

Headless (fejetlen) mod

Két repulési modja van, normal és a headless méd. Magyarul
fejetlen lenne a forditds, de ez elég furan hangzik, a fejetlen,
fejetlenség a koztudatban inkabb a szétszortsagot, rumlit jelenti.
Marpedig itt épp az ellenkezdjérdl van sz6. Ebben a médban
ugyanis mindegy, merre néz a quadcopter (nekiink szemben,
vagy hattal), merre forgatjuk, a forduldsi irdny az oldalazasnal
mindig az lesz, amerre eldszor elindultunk. Kezdéknek ez egy
nagyon nagy segitség.

Igazabdl csak elkezd hatrafele repulni. Csak szabadban hasznaljuk! Aktivalashoz meg kell nyomni a taviranyité Automatic

Return gombjat.
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REPULESI ALAPOK

HOGYAN CSINALJON FORDULATOKAT

e 360 fokos fordulat elvégzéséhez egyszerlden csak nyomja be a jobb fels6
gombot. Hallani fog egy csippanast, majd folyamatosan csipog a taviranyito,
ez jelzi, hogy készen all a fordulatra. Ehhez csak mozgassa az iranyitokart a
4 irany valamelyikébe, es a quadcopter abban az iranyban tesz egy
fordulatot.

e Mindig bizonyosodjon meg rola, hogy nincs a kbzelében semmilyen objektum
se felette, se alatta, se mellette. A quadcopter kitérhet, vagy elveszitheti az
iranyitast. Ha a féldre esik vagy nekimegy valamilyen targynak, tonkre is
mehet.

HOGYAN CSINALJON FOTOT/VIDEOT

e A fotd gomb megnyomasaval alloképet készithettuink, majd a kepeket
lemasolhatjuk a memaoriakartyarol.

e A vided gomb megnyomasaval mozgokepet készithetunk, ekkor vilagitani fog
a kamera aljan egy piros led, a taviranyiton pedig a kamera visszajelz6
Ikonja.

PROPELLEREK CSEREJE

A motoroknak két forgasiranya van, ramutato jarasaval megegyezo és azzal
ellentétes. Ezeken vannak a propellerek. Altaladban meg is vannak jelolve, hogy
beazonosithato legyen, hova kell felszerelni (A, Al, B, B1 stb).

e Sose csereljink egynél tobb propellert, hogy ne keverjuk el.

e Ha mégis, akkor valahogy jeloljuk meg melyiket honnan szedttk le (pl
alkolohos filccel, ragasztd szalaggal).

e Figyeljtink arra, hogy ne nyomjuk le tulsagosan, mert ha szorul, akkor a
motor percek alatt le fog égni, erre pedig nincs garancia.

e Ha csak ledobja a propellert a dron, akkor tul sokszor ne hasznaljuk fel azt a
propellert, mert meglazul, és csak forogni fog a tengelyen, majd azt vesszuk
észre, hogy nem szall fel a gep vagy erosen egy iranyba hiz, megsérulhet.

e Ha nem erezzik még a gép elejét és hatuljat, erdemes mas szinu

oropellereket feltenni, hogy segitsen a tajekozodasban (pl fehér elbre, fekete

natra).




REPULESI

ALAPOK

Minden esetben és minden muaveletnél elmondhato, hogy dvatosan banjunk a
kis ketyerékkel, mert sérilékenyek. En szerencsésnek mondhatom magam,
mivel évekig versenyszerlien modelleztem, igy szerszamkeészletem is elég
sokszind, de ha nincs ilyen otthon, a haztartasbeli eszkdzoket is gyakran fel
tudjuk hasznalni.

Néhany propeller peldaul nagyon passzentos, nehéz eltavolitani, esetenkent
egész komoly er0 kell hozza. Ahhoz, hogy ne seriljén meg a gép, hogy ne
karcoljuk dssze, hasznaljunk mianyag eszkdzoket. Jo lehet példaul egy
mUanyag evoeszkdz (mondjuk kempingezéshez vett kés), de akar egy vonalzo
vagy muanyag kupak is. Ennek segitsegevel dvatosabban tudjuk leszerelni a
helyérol.

GIROSZKOP UJRAKALIBRALASA

o Automatikus Ujrakalibralas — Kapcsolja ki a quadcopter, helyezze egy
vizszintes talajra, majd kapcsolja be. Varjon nagyjabol 3 masodpercet,
miel6tt repiil vele. A quadcopter j0 eséllyel Gjrakalibralja magat. Erdemes
minden eses utan elvegezni.

e Kézi Ujrakalibralas — Kapcsolja ki a dront, helyezze egy vizszintes talajra,
majd kapcsolja be. Allitsa at 100%-0s sebességre a gépet. Allitsa a bal oldali
kart bal also allasra, valamint a jobb oldali kart szintén a bal also allasba, és
tartsa igy kortlbeltl 4 masodpercig, amig a led villogasa abbamarad. A
quadcopter jo eséllyel tjrakalibralja magat. Erdemes minden nagyobb esés
utan elvégezni, illetve idok6zonkeént is.

TRIMMELO GOMBOK HASZNALATA, FINOMHANGOLAS

Van két nyil gomb a taviranyiton. Mindegyik nyil egy szintallitasra valo, hogy
kiegyensulyozzak a dronok mozgasat elore, hatra, jobbra vagy balra.

Ha a quadcopter sodrodik a baloldalra, nyomja meg a jobbra mutatd gombot.
Ezzel tudja beallitani, hogy a dron ne sodrddjon abba az iranyba. Csak kicsiket
leptessen mig naggyjabol kiegyensulyozza, ha a masik iranyba kezd mozdulni,
leptessen egyet vissza. Az alacsonyabb arkategoriaju (nem GPS-el szerelt)
dronok nem fognak teljesen egyhelyben maradni, kis sodrodas mindig lesz.
Ugyanezeket kell elvégezni, ha magatdl elindul elore vagy hatrafele.

Ha helyes a beallitads, akkor a drén viszonylag stabilan képes egy helyben
maradni, folyamatosan. Mivel nagyon érzekenyek a karok, 100%-ban nem fog
sikerdlni.




HIBAELHARITAS

Probléma: A motor egyaltalan nem, vagy csak nehezen po6rog fel
Megoldas: Tavolitsa el a propellert a problémas motorrol, ellenorizze, nincs e
ratekeredve valami (pl. hajszal), majd nyomva vissza a helyéere, de ne tul
melyre. Ha tovabbra sem oldodik meg a gond, motort kell cserélnie.

Probléma: Nem emelkedik fel, vagy elindul egy iranyba felemelkedés
nélkul.

Megoldas: Ez altalaban azt jelenti, hogy egy vagy tobb propeller nincs
megfeleloen a helyén, vagy el van hajolva (ez gyarilag is elofordulhat, vagy
szallitas kozben). Kérem, olvassa el a ,PROPELLEREK CSEREJE” részt.

Probléma: Olyan, mintha az egyik motor megakadna, mikor kissé megdol
Megoldas: Ez nem jelenti azt, hogy valami baj van a quadcopterrel. A beépitett
giroszkop megvaltoztathatja a motorok forgasat a stabilitas fenntartasa
érdekében. Ha gyakran elofordul, jra kell kalibralni. Kerem, olvassa el a
,GIRSZKOPOK UJRAKALIBRALASA" részt.

Probléma: A quadcopter felszall, de mindig elindul valamilyen iranyba
magatol.

Megoldas: Ez altalaban azt jelenti, hogy nincs megfeleloen kalibralva a dron.
Kérem, olvassa el a ,GIRSZKOPOK UJRAKALIBRALASA” részt.

Az is lehet, hogy tul van trimmelve abba az iranyba. Kérem, olvassa el a
,TRIMMELO GOMBOK HASZNALATA” részt.

Probléma: A quadcopter nem szall fel és csak surolja a padiot

Megoldas: Tipikusan egy vagy toébb propeller sertlt. Kérem, olvassa el a
,PROPELLEREK CSEREJE” részt.

Tovabbi informaciokeért, tippekért kérjik, tekintse meg az alabbi oldalakat.

Weboldalunk: www.rcklub.eu
Facebook oldalunk: facebook.com/rcklub
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LCivil” eletben webes alkalmazas Uzemelteto szakertokent
dolgozom. 9 eve kezdtem el versenyszeruen modellezni,
elektromos turaauto és 4WD buggy kategoriakban. A
modeilezes irantl szeretet mostanra mar kinotte magat, ebbol
indult el 2014. novembereben az RC-Klub Modellbolt.

KOZEL 100 TIiPUSBOL VALOGATHAT -
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HOBBI CELU TERMEKEINK KEZDOKNEK IS KIVALOAK

MAGYAR NYELVU HASZNALATI UTMUTATOVAL
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